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PDT Nedir?

PDT, veri tabanı ile etkileşim gerektiren uygulamalarda kullanılmak için geliştirilmiş programlanabilir veri terminalidir.  Barkod okuyucu ve barkod yazıcı desteği ile takip ve izleme otomasyon projelerine eksiksiz uyum sağlar.  İşletmelerde PC kullanımının zor veya imkansız olduğu koşullarda çalışmak üzere tasarlanmıştır.  Operatörlerin kolayca öğrenebilip kullanabileceği ergonomi düzenlemelerine sahiptir.

Barkod okuyucu, RFID, manyetik kart okuyucu, terazi gibi çevre birimlerden otomatik veri toplanmasını destekler.  PDT ailesi cihazların girişleri sahadan proses bilgilerinin otomatik toplanmasını ve ilgili sipariş/üretim ile ilişkili olarak kaydedilmesini de sağlar.

Desteklenen Çevre Birimler
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Barkod okuyucu 

· Barkod yazıcı 

· RFID

· Manyetik kart okuyucu 

· Terazi 

· PS/2 klavye

· Ek dijital giriş

Giriş / Çıkış 
· 8 x 20 LCD ekran (4x20 veya 16x40 LCD ekran opsiyonel)

· 25 Tuş (Alfa nümerik destekli) 

· Encoder girişi (metre veya konum için) 

· 2-8 adet dijital giriş 

· 2-4 adet dijital çıkış (Röle, 220 VAC, 5A)

· Gerçek Zaman Saati 

İletişim

· RS232 ile doğrudan PC bağlantısı

· RS485/RS422 ile 256 adet cihazın tek bir PC'ye bağlantısı; desteklenen bağlantı mesafesi 1.500 metre.

PDT ailesi cihazlar ile ilgili daha ayrıntılı bilgiye www.dorukotomasyon.com adresinden erişilebilir.

PDT Network Nedir?

PDT ailesi cihazların veri tabanına erişmek üzere şirket ağına bağlanması gereklidir.  PDT ailesi üç ayrı bağlantı topolojisi desteklemektedir.

RS232 bağlantısı

PDT cihazları RS232 ile bir PC'ye doğrudan bağlanabilir. PC üzerinden LCD ekrana mesaj yazdırılması, tuş takımı, çevre birimler ve girişlerden toplanan verilerin aktarılması ve çıkışların denetimi yapılır.

PDT Network - RS485/RS422 Network

256 adet PDT ailesi cihaz, RS485/RS422 ile tek bir PC'ye bağlanabilir. Desteklenen bağlantı mesafesi 1.500 metredir. Aynı bağlantı hattında değişik model PDT cihazları karışık olarak kullanılabilir. Kullanılan cihazlar farklı amaçlarla ve farklı şekilde çalışabilir.
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Ethernet ve Wireless Network

PDT Network Driver yazılımı ethernet ve wireless üzerinden bağlantıyı desteklemektedir.  Her bir ethernet ve wireless bağlantı için bir TCP Session açılır.  Bu TCP Session bir yazılım içinde bir com port gibi modellenmiştir ve başlatma işlemi dışında diğer bağlantılarla aynı şekilde kullanılır.  Fiziksel katmanda gerçekleştirilen tüm işlemler kullanıcıya saydamdır.

Bu modelleme ile PC ile her bir PDT arasında ethernet veya wireless üzerinden bir bağlantı olabileceği gibi PC ile bir Ethernet-RS422 çevirici arasında TCP Session açılarak bunun altında 32 adet PDT ile bağlantı sağlanabilmektedir.

PDT Network Driver Nedir?

PDT Network Driver, PC üzerinde çalışan Windows uygulamalarının PDT Network’ünde yer alan PDT cihazları ile iletişimde bulunması sağlayan sürücü programıdır.

PDT cihazları ile iletişim RS232 veya PDT-NET kullanımından bağımsız, uniform bir yapı ile sağlanır.

PDT Network Driver, PDT ile PC arasında hatadan arındırılmış bir iletişim sağlar.
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Temel Özellikler

· Her bir PDT’nin bir network adresi vardır.

·  İletişim RS232 veya RS485/RS422 üzerinden sağlanır.  Aynı network’e bağlı PC ve tüm PDT’ler aynı seri iletişim hızında olmalıdır.  Bir PC 8 ayrı PDT Network’üne bağlanabilir.  Ayrı network’ler farklı hızlarda çalışabilir.

· Uygulama programı yönetici konumdadır.  PDT’ye adresi belirtilerek bir komut gönderilir ve PDT bu komuta cevap verir.  Uygulama programı bir komut göndermediği sürece PDT her hangi bir mesaj üretmez.

· Tipik bir uygulama programı, sürekli bir çevrim içinde sıra ile tüm PDT’lere iletişim kurar.

· Etkileşimli uygulamalar için PDT ve PDT Network Driver Durum Makinesi yapısı desteğine sahiptir.  Durum makinesi kullanılarak iletişim problemleri ve PC veya PDT tarafında enerji kaybı sonrası senkronizasyon sağlanabilir.
· Endüstriyel ortamdaki elektriksel gürültüler nedeni ile iletişimde hatalar oluşur.  PDT Network Driver, oluşan hataları algılar ve düzeltilmesini sağlar.  Eğer düzeltmesi mümkün olmuyorsa ilgili komut hata mesajı döner.  Ancak hatalı paketin üst katmanlara taşınması kesin olarak engellenir.

Fonksiyon Kütüphanesi

PC tarafında çalışan uygulama programları, iletişim kanalını hazırlamak ve PDT cihazlarına komut gönderip cevap almak için PDT Network Driver Fonksiyon Kütüphanesini kullanır.  Fonksiyon kütüphanesi Delphi, Visual Basic, Access için örnek kodlara sahip olmakla birlikte, Windows DLL fonksiyonlarını kullanabilen her geliştirme ortamında kullanılabilir.
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Fonksiyonlar işlevlerine göre altı grupta toplanmıştır :

İletişim Denetim Fonksiyonları

pdtInit
: İletişim için Com portunu hazırlar.

pdtInitTCP
: İletişim için Ethernet üzerinden “TCP Session” açar.

pdtClose
: Com portunun kullanımını sona erdirir.

pdtSetType
: Bağlı cihaz modelini otomatik algılamak yerine verilen modele zorlar.

pdtStat
: İletişim hattının hata ve kullanım ile ilgili istatistik bilgilerini döner.

pdtLog
: Log dosyasına yazma için kullanılır.

pdtLogLastPack
: Log dosyasına son alınan paket içeriğinin yazdırılması için kullanılır.

pdtErrorMessage
: Hata koduna karşı gelen hata mesajını döner.

Operatör Etkileşim Fonksiyonları

pdtDisplay,
pdtDisplayChar,
pdtDisplayAll,

pdtDisplayAll8
: LCD ekranda mesaj yazdırılır.

pdtDisplaywShift
: LCD ekranda kayan mesaj yazdırılır.
pdtInput, 
pdtInputAlfa
: PDT’de operatörün veri girmesi (veya barkod okutması) beklenir.

pdtReadKey
: PDT’de operatörün tuşa basması beklenir.

pdtSelectFromList
: PDT’de operatörün bir listeden seçim yapması beklenir.

Giriş / Çıkış Fonksiyonları

pdtGet
: PDT’den metre, counter, analog ve digital giriş bilgileri istenir.

pdtSetDO
: Digital çıkışlara değer atanır.
pdtSet
: Encoder ve counter için değer atanır.
Okuma Fonksiyonu

pdtRead
: PDT’den veri okumak için kullanılır.

PDT Yönetim Fonksiyonları

pdtIdentify
: PDT model ve bios uyarlamasının belirlenmesini sağlar.

pdtSend2Port,

pdtEEprom2Port
: PDT’nin seri portları üzerinden çevre birimlerine veri gönderir.

      pdtLoadBios
: PDT’ye yeni bir bios yüklenmek için kullanılır.
pdtWriteEEprom
: PDT EEprom’a bilgi yüklemek için kullanılır.

pdtWriteNVRam
: PDT’nin NVRam’ine bilgi saklamak için kullanılır.
pdtReadNVRam
: PDT’nin NVRam’ine saklanan bilgiye erişim için kullanılır.

pdtClearFlash
: PDT’nin Flash’ında belirtilen sektörü silmek için kullanılır.
pdtWriteFlash
: PDT’nin Flash’ına bilgi saklamak için kullanılır.
pdtReadFlash
: PDT’nin Flash’ındaki bilgiye erişim için kullanılır.

pdtGetParam
: PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerini okumak için kullanılır.

pdtSetParam
: PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerini ayarlamak için kullanılır.

pdtGetRealTimeClock: PDT’nin gerçek zaman saatini okumak için kullanılır.

pdtSetRealTimeClock: PDT’nin gerçek zaman saatini ayarlamak için kullanılır.

pdtReadSerialNo
: PDT’nin seri numarasını okumak için kullanılır.

Online/Offline Yönetim Fonksiyonları

pdtITIdentify
: PDT’de yüklü IT uyarlamalarının belirlenmesini sağlar.

PdtReadFifoItemCount: Flash bellekteki FIFO kayıt sayısını okumak için kullanılır.

pdtReadFifoItem
: Flash bellekteki FIFO kayıtlarını okumak için kullanılır.

pdtResetFifo
: Flash bellekteki FIFO kayıtlarını silmek için kullanılır.

pdtJumpToState
: Online Durum Makinesinde belirli bir duruma atlamak için kullanılır.

pdtSetIntVariable
: PDT’deki Integer bir değişkene değer atamak için kullanılır.

pdtSetFltVariable
: PDT’deki Float bir değişkene değer atamak için kullanılır.

pdtSetStrVariable
: PDT’deki String bir değişkene değer atamak için kullanılır.

pdtGetSequence
: PDT’deki Sequence sayacının anlık değerini okumak için kullanılır.

pdtSetSequence
: PDT’deki Sequence sayacının değerini ayarlamak için kullanılır.

pdtInit

Com portunu iletişim için koşullar ve haberleşme hızını ayarlar.

function pdtInit ( Com, BaudRate : integer )  : integer;

Parametreler

Com

PDT Network’ün bağlı olduğu PC Com port numarasıdır.  1 ile 8 arası bir değer olabilir.

Eğer PC birden fazla PDT Network’üne bağlı ise ilgili her Com portu bu komutla koşullanmalıdır.

BaudRate

PDT Network bağlantı hızı.  0 ile 4 arası bir değer alabilir.  (0 : 9600 bps, 1 : 19200 bps, 2 : 38400 bps, 3 : 57600 bps, 4 : 115200 bps)

Bir PDT Network’e bağlı tüm PDT cihazları ve PC aynı hızda çalışmak üzere ayarlanmalıdır.  Eğer PC birden fazla PDT Network ’e bağlı ise bu bağlantılar aynı hızda olmak zorunda değildir; farklı hızlarda olabilir.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.  Log dosyasına başlangıç kayıdı yazılır.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.  Log dosyasına hata mesajı yazılır.

Açıklama

pdtInit, kullanılacak tüm iletişim kanalları için ilk çalıştırılacak komuttur.  pdtInit kullanılmadan önce diğer fonksiyonların çağrılması durumunda fonksiyonlar doğrudan hata mesajı döner.

pdtInit ile koşullanan tüm iletişim kanalları program sonlanmadan önce pdtClose ile serbest bırakılmalıdır.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

PC’nin 1 numaralı Com portuna bağlı PDT Network’üne 115.200 bps hızı ile erişmek için;

if not pdtInit(1,4) then 


ShowMessage('Com 1 Portu Açılamadı!');

pdtInitTCP

İletişim için Ethernet üzerinden "TCP Session” açar.

function pdtInitTCP ( Com : integer; IPAdres : Pchar; IPPort : integer )  : integer;

Parametreler

Com

Ethernet bağlantısı üzerinden “TCP Session” ile erişilen PDT Network’ün sanal Com port numarasıdır.  1 ile 32 arası bir değer olabilir.

Eğer PC ethernet üzerinden birden fazla PDT Network’üne bağlı ise ilgili her bağlantı bu komutla koşullanmalıdır.

IPAdres

PDT Network’e erişim için IP Adresidir. 

IPPort

PDT Network’e erişim için IP Port numarasıdır.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.  Log dosyasına başlangıç kayıdı yazılır.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.  Log dosyasına hata mesajı yazılır.

Açıklama

pdtInitTCP, ethernet üzerinden TCP Session ile kullanılacak tüm iletişim kanalları için ilk çalıştırılacak komuttur.  pdtInitTCP kullanılmadan önce diğer fonksiyonların çağrılması durumunda fonksiyonlar doğrudan hata mesajı döner.

pdtInitTCP ile koşullanan tüm iletişim kanalları pdtInit ile koşullanan diğer iletişim kanalları ile aynı şekilde kullanır.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.  Ancak ethernet üzerinden veri gönderme/alma yaparak TCP Session kurar.  Fonksiyonun doğru tamamlanabilmesi için network bağlantısının çalışır durumda olması IP adres, IP mask, IP gateway ayarlarının doğru ve uyumlu olması gereklidir.

PDT cihazı ve PDTNetDrv her paketin sonuna decimal 171  (AB hex) değeri ekler.

PDT’ye ethernet üzerinden erişim için PDT’de yüklü olan Bios ‘Proview 2.6.3’ veya daha sonraki bir uyarlama olmalıdır.

Örnek

192.168.10.20 adresinde bulunan ve 1999 numaralı ip portuna bağlı PDT Network’üne Com=9 ile erişmek için;

if not pdtInitTCP(9,’192.168.10.20’,1999) then 


ShowMessage('192.168.10.20 adresine erişilemedi!');

pdtClose

Daha önce pdtInit ile koşullanmış olan Com portunu serbest bırakır. 

function pdtClose ( Com : integer )  : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanmış olan Com port numarası.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.  Log dosyasına sonlanma kayıdı yazılır.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.  Hata durumu sadece belirtilen com portu numarasının uygun aralıkta olmaması ve benzeri durumlarda söz konusu olabilir.

Açıklama

pdtClose, tüm iletişim kanalları için kullanılması gereken son komuttur.  pdtClose kullanıldıktan sonra  diğer fonksiyonların çağrılması durumunda fonksiyonlar doğrudan hata mesajı döner.

pdtInit ile koşullanan tüm iletişim kanalları program sonlanmadan önce pdtClose ile serbest bırakılmalıdır.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

PC’nin 1 numaralı Com portuna bağlı PDT Network’üne erişimin sonlandırılması için;

pdtClose(1);

pdtSetType

Fonksiyon kütüphanesindeki PDT model bağımlısı işlevler için PDT model numarasını atamak için kullanılır.
function pdtSetType (Com, Pdt, PdtType : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

pdtType

PDT hardware numarası

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

Bazı fonksiyonlar ve parametreleri PDT donanımına göre farklılık gösterir.  pdtIdentify komutu ile bağlı bir PDT’nin donanım numarası öğrenilir.  DLL içindeki fonksiyonlar buna göre çalışır.

PdtSetType fonksiyonu DLL açısından bağlı cihaz modelini ayarlar.  pdtIdentify komutu bu değeri değiştirmez.

pdtType değeri KeyPDT5.0 için 50, KeyPDT2.1 için 21 ve benzeri atanmalıdır.

pdtStat

PDT Network bağlantısı ile ilgili istatistik bilgileri döner.

function pdtStat ( Com : integer; Stat : TpdtStat) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanmış olan Com port numarasıdır.

Stat

İletişim ile ilgili istatistik bilgileridir.

TpdtStat = Record

Dummy
: integer;

StartTime
: TDateTime;
// İletişim başlangıç zamanı

LastLogTime
: TDateTime;
// Son istatistik log zamanı

LLTTotFrame
: Integer;
// Son log anındaki ...

LLTLostFrame
: Integer; 
// Son log anındaki ...

LLTLostPack
: Integer; 
// Son log anındaki ...

TotFrame
: Integer;
// Gönderilen toplam çerçeve sayısı

LostFrame
: Integer;
// Kaybolan toplam çerçeve sayısı

LostPack
: Integer;
// Kaybolan toplam paket sayısı

End;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.  Hata durumu sadece belirtilen com portu numarasının uygun aralıkta olmaması durumu için söz konusu olabilir.

Açıklama

TotFrame (gönderilen toplam çerçeve sayısı), hata nedeni ile tekrarlanan paket sayılarını da içerir.  Gönderilen toplam paket sayısı TotFrame – LostFrame şeklindedir.

LostFrame (kaybolan çerçeve sayısı), paket tekrarı ile kurtarılan paketleri de içerir.  Kurtarılan paket sayısı LostFrame - LostPack şeklindedir.

TotFrame, LostFrame ve LostPack değerleri periodik olarak log dosyasına yazılır.  Log dosyasına son yazma zamanı LastLogTime değişkenindedir.  Son log anındaki değerler LLTTotFrame, LLTLostFrame ve LLTLostPack değişkenlerinde saklıdır ve anlık hesaplamalarda kullanılabilir.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

PC’nin 1 numaralı Com portuna bağlı PDT Network’üne iletişim istatistikleri...

var Stat : TpdtStat;

....

pdtStat(1,Stat)

ShowMessage(format(' İletişim kanalı ortalama paket/s hızı = %6.2f',


[(TotFrame-LLTTotFrame*1.0)/((Now-LastLogTime)*86400.0)])

...

pdtLog

Log dosyasına kayıt yazdırılır.

function pdtLog ( Msg : Pchar ) : integer;

Parametreler

Msg

Log dosyasına yazılacak mesaj.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

Default Log dosyası : C:\Doruk\PDT.log dosyasıdır.

Log dosyasına yazılan mesajın başına Tarih ve Saat eklenir.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

pdtLog(‘Operatör şifresi 3 kez hatalı girildi !’);

pdtLogLastPack

Log dosyasına son alınan paket içeriği yazdırılır.

function pdtLogLastPack ( Com : integer; Msg : PChar ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Msg

Log dosyasına yazılacak mesaj.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

Default Log dosyası : C:\Doruk\PDT.log dosyasıdır.

Log dosyasına yazılan mesajın başına Tarih ve Saat eklenir.

PDT Network’ten alınan son veri paketinin içeriği log dosyasına yazılır.  Bu fonksiyon sadece yazılım geliştirme aşamasında debug amacı ile kullanılmalıdır.  Sürekli kullanılması durumunda log dosyası çok büyüyebilir.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

pdtLogLastPack(1,‘Teraziden okunan ağırlık verisinin formatı hatalı !’);

pdtErrorMessage

Hata koduna karşı gelen hata mesajını döner.

function pdtErrorMessage ( Err : integer; Msg : PChar ) : integer;

Parametreler

Err

pdtIdentify ve pdtRead fonkisyonları ile dönen hata kodu.

Msg

Err ile belirtilen hata koduna karşılık gelen hata mesajı döner.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtIdentify ve pdtRead fonksiyonları ile dönen hata koduna karşı düşen mesaj geri döner.  Farklı değerler için kullanılması durumunda erUnKnown hata koduna karşı düşen mesaj döner.

Bu fonksiyon, iletişim hattına herhangi bir veri gönderme/alma işlemi yapmaz.

Örnek

...

Err:=pdtRead(com,pdt,Dt);

pdtErrorMessage(Err,ErrMsg);

lblDurum.Caption:=ErrMsg;

...

pdtDisplay,  

pdtDisplayChar, 

pdtDisplayAll, pdtDisplayAll8

PDT’nin LCD ekranına mesaj yazılır.

function pdtDisplay ( Com, Pdt, Line: integer;  msg : PChar ) : integer;

function pdtDisplayChar ( Com, Pdt, Line : integer; msg : PChar ) : integer;

function pdtDisplayAll ( Com, Pdt : integer; msg1,msg2,msg3,msg4 : PChar ) : integer;

function pdtDisplayAll 8( Com, Pdt : integer; 

    msg1,msg2,msg3,msg4,msg5,msg6,msg7,msg8 : PChar ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi


Line

Mesajın yazılacağı satır.  1-4 arası bir değer olabilir. 


Msg, Msg1..Msg8

LCD’ye yazılacak mesaj.  Mesaj 1..20 karakter arası uzunlukta olabilir.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtDisplay, yazılacak satırı temizler ve mesajı yazar.  Mesaj 20 karaterden uzun ise 20 karakterden sonrası kesilir.

pdtDisplayChar, pdtDisplay’den farklı olarak yazılacak satırı temizlemez.  LCD’de önceden mevcut mesajın üzerine yazılır.  Örneğin LCD’de ‘Merhaba’ yazıyorsa ve ‘123’ yazılırsa ‘123haba’ görüntülenmiş olur.

pdtDisplayAll, pdtDisplay’den farklı olarak LCD’nin 4 satırına birden yazmak için kullanılır.  Boş olan mesaj satırları güncellenmez.  Menü görüntülemek ve benzeri tüm satırlara yazılmasını gerektiren işlemler için uygundur.

pdtDisplayAll8, pdtDisplayAll’dan farklı olarak LCD’nin 8 satırına birden yazmak için kullanılır.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

Örnek

Var Msg1 : string;

....

pdtDisplay(com,pdt,2,'F1:Bitti  F2:Etiket');

pdtDisplay(com,pdt,3,'F3:Top Bilgi Girişi');

Msg1:= 'Top No ='+TopNo;

pdtDisplay All(com,pdt,


PChar(Msg1),


'F1:Bitti  F2:Etiket',


'F3:Top Bilgi Girişi',


'F5:Menü');

pdtDisplaywShift

PDT’nin LCD ekranına kayan mesaj yazılır.

function pdtDisplaywShift ( Com, Pdt, Line, Shft : integer; msg : PChar ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi


Line

Mesajın yazılacağı satır.  1-4 arası bir değer olabilir. 


Shft

Yazının kayma hızı. (1=20ms)


Msg

LCD’ye yazılacak mesaj.  Mesaj 21..214 karakter arası uzunlukta olabilir.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtDisplaywShift, yazılacak satırı temizler ve mesajı yazar.  Mesaj 20 karakter veya daha kısa ise pdtDisplay gibi çalışır.  Mesaj 21 karakter veya daha uzun ise ekranda mesajın 20 karakterlik bölümü görüntülenir ve mesaj belirtilen hızda sağdan sola doğru kayar.

Kayma hızı (Shft) olarak 40 (800 ms) değeri önerilir.

Mesaj PDT’ye maksimum 56 byte uzunlukta paketlere bölünerek gönderilir.  Uzun mesajlar için işlem süresi orantısal olarak uzun olacaktır.

Örnek

Var Msg1 : string;

....

pdtDisplaywShift(com,pdt,4,'F1:Bitti  F2:Etiket  F3:Top Bilgi Girişi  F5:Menü');

....

pdtInput, 

pdtInputAlfa 

PDT’de operatörün veri girmesi veya barkod okutması istenir.

function pdtInput ( Com, Pdt, State : integer) : integer;

function pdtInputAlfa ( Com, Pdt, State : integer) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi


State

PDT’de atanacak Durum Makinesi değeri.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtInput komutu ile PDT’nin LCD ekranında 4. satırın 8. karakterinde cursor görüntülenir.  

Operatörün tuş takımını kullanarak giriş yapması beklenir.  Yapılacak giriş maksimum 12 karakter uzunluğunda olabilir.  Giriş işlemi tuş takımında yer alan GİRİŞ veya İPTAL tuşuna basılarak sonlandırılır.  GİRİŞ tuşuna basıldı ise girilen değer, İPTAL tuşuna basıldı ise boş değer döner.

Operatörün giriş yapması yerine barkod okutulması da mümkündür.  Barkod okutulması için özel bir işlem yapılması gerekli değildir.

pdtInput fonksiyonu, giriş yapılması isteğini PDT’ye iletmek için kullanılır ve hatasız tamamlanma “istek iletildi” anlamındadır.  Fonksiyon, giriş yapılıncaya kadar PC veya PDT’yi bloke etmez, giriş yapıldığında PDT girilen veriyi, izleyen ilk pdtRead fonksiyonuna gönderdiği cevabın içinde gönderir.

Durum Makinesi kullanımı pdtRead fonksiyonu ile birlikte açıklanmıştır.

pdtInputAlfa’nın pdtInput’tan farkı tuş takımından alfanumerik giriş yapılabilmesidir.  Alfanumerik karakterlerin yazılması için, cep telefonunda olduğu gibi, numerik tuşlara tekrarlı basılması gerekir.  Örneğin “1” tuşuna basıldığında önce “1” görüntülenir, tekrar basıldığında “A” görüntülenir, tekrar basıldığında “B” görüntülenir.  Belirli bir süre tuşa basılmadığında veya farklı bir numerik tuşa basıldığında o karakterin girişi tamamlanıp sonraki karakterin girişine geçilmiş olur.

Örnek

....

pdtDisplay(com,pdt,4,'Top No: ');

Durum:=5;

pdtInput(com,pdt,Durum);

....

pdtReadKey

PDT’de operatörün bir tuşa basması istenir.

function pdtReadKey ( Com, Pdt, State : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi


State

PDT’de atanacak Durum Makinesi değeri.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtReadKey komutu ile PDT’de operatörün bastığı tuş geri döner.

pdtReadKey fonksiyonu, tuş okuma isteğini PDT’ye iletmek için kullanılır ve hatasız tamamlanma “istek iletildi” anlamındadır.  Fonksiyon tuşa basılıncaya kadar PC veya PDT’yi bloke etmez, tuşa basıldığında PDT basılan tuş değerini, izleyen ilk pdtRead fonksiyonuna gönderdiği cevabın içinde gönderir.

Durum Makinesi kullanımı pdtRead fonksiyonu ile birlikte açıklanmıştır.

Örnek

....

pdtDisplay All(1,2,

  'Top No ='+TopNo,

  'F1:Bitti  F2:Etiket',

  'F3:Top Bilgi Girişi',

  'F5:Menü');

Durum:=7;

pdtReadKey(1,2,Durum);

....

pdtSelectFromList

PDT’de operatörün bir listeden seçim yapması beklenir.
function pdtSelectFromList ( Com, Pdt, State, ListStartAddr, ListLineCount, 

    LCDLineCount : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi


State

PDT’de atanacak Durum Makinesi değeri.


ListStartAddr

Görüntülenecek listenin başlangıç adresi.  0 ile 255 arası bir değer.


ListLineCount

Görüntülenecek listenin satır sayısı.


LCDLineCount

LCD ekranda listenin görüntüleneceği satır sayısı.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtSelectFromList komutu ile PDT’de operatöre bir liste görüntülenir.  Operatör bu liste üzerinde seçim yapar.  Seçilen satırın indis değeri geri döner.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

Seçim listesindeki her bir kayıt 20 karakter uzunluktadır.  Flash bellekte 0x15000h adresi ile 0x1413Fh adresi arası seçim listelerinin yüklenmesi için ayrılmıştır.  Seçim listelerinin yüklenmesi ve programatik kontrolü için pdtClearFlash, pdtWriteFlash ve pdtReadFlash komutları kullanılmalıdır.

Flash bellekteki seçim listesinin ListStartAddr ile belirlenen satırdan başlayarak ListLineCount adet satır seçim listesini oluşturur.  LCD ekranda listenin görüntülenmesi için LCDLineCount ile belirtilen sayıda satır kullanılır.  Listenin sağ tarafında seçili satırın toplam satır içindeki konumunu temsil eden bir scroll bar görüntülenir.  Operatör liste üzerinde ilerlemek için ok tuşlarını kullanır.  Seçimi yapmak için “Giriş” tuşunu kullanır.  Operatör bunun dışındaki tuşlara basarsa pdtReadKey fonksiyonundaki gibi basılan tuş değeri geri döner.  Listedeki ilk eleman için dönen değer 100, ikinci için 101, ... şeklindedir.

pdtSelectFromList fonksiyonu, isteği PDT’ye iletmek için kullanılır ve hatasız tamamlanma “istek iletildi” anlamındadır.  Seçim yapılıncaya yada Fonksiyon tuşuna basılıncaya kadar PC veya PDT’yi bloke etmez, seçim yapılınca yada bir tuşa basıldığında PDT yapılan seçimin indis değerini yada basılan tuş değerini, izleyen ilk pdtRead fonksiyonuna gönderdiği cevabın içinde gönderir.

Durum Makinesi kullanımı pdtRead fonksiyonu ile birlikte açıklanmıştır.

pdtGet

PDT’den metre, counter, analog ve digital giriş bilgileri istenir.

function pdtGet ( Com, Pdt : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtGet fonksiyonu ile PDT’den metre (encoder), counter, analog ve digital girişlerin o andaki değeri istenir.

pdtGet fonksiyonu, giriş değerlerinin son durumunu alma isteğini PDT’ye iletmek için kullanılır ve hatasız tamamlanma “istek iletildi” anlamındadır.  PDT girişlerin değerlerini, izleyen ilk pdtRead fonksiyonuna gönderdiği cevabın içinde gönderir.

Normal çalışmada, PDT girişlerin tümünü sürekli değerlendirir ve değişim olduğunda değişen girişlerin değerini pdtRead komutunun cevabında PC’ye iletir.  pdtGet fonksiyonu değişim olsun olmasın tüm girişlerin anında iletilmesini sağlar.

Çoğu uygulama için, pdtGet komutunun, program başlangıcında bir kez kullanılması gereklidir.  Enerji kaybı ve bağlantı kopması gibi durumlar için uygulamanın yapısına bağlı olarak belirli periodlarla kullanılması tavsiye edilir.  PDT Network’ünde 10, 20 gibi az sayıda cihaz bulunması durumunda gerekli olmamakla birlikte her çevrimde kullanılması da mümkündür.  Ancak PDT Network’ünde 100, 200 gibi çok sayıda cihaz varsa çevrim süresini uzatacağı için her çevrimde kullanılmasından kaçınılmalıdır.

Örnek

PC’nin 1 numaralı Com portuna bağlı PDT Network’üne 115.200 bps hızı ile erişmek ve adresi 1 ile 100 arası olan PDT’lerden girişlerin başlangıç değerini istemek için...

Var i : integer;

if not pdtInit(1,4) then ShowMessage('Hata...');

for i:=1 to 100 do pdtGet(1,i);

pdtSetDO

PDT’nin digital çıkışlarına değer atanır.

function pdtSetDO ( Com, Pdt, dout : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi

dout

Digital çıkış maskesi ve çıkış değerleri
Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

dout değerinin 4 biti bu işlem ile değer atanacak digital çıkışları belirleyen çıkış maskesi’dir.  Son 4 bit maskede seçilen çıkışlara atanacak çıkış değerleri’dir.  Örneğin dout değeri “0001 0001” binary = 11 hex = 17 decimal ise çıkış maskesi “0001”, çıkış değerleri “0001” ‘dir.  Çıkış maskesi’nin anlamı 1 nolu çıkışa değer atanacak, çıkış değerleri’nin anlamı 1 nolu çıkışa 1 değeri atanacaktır.  Bir başka örnek dout değeri “1001 1000” binary = 98 hex = 152 decimal ise 4 nolu çıkışa 1 ve 1 nolu çıkışa 0 değeri atanacaktır. 

Örnek

..

pdtSetDO(1,2, $10 );  //1 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $11 );  //1 nolu çıkışa 1 ata

pdtSetDO(1,2, $20 );  //2 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $22 );  //2 nolu çıkışa 1 ata

pdtSetDO(1,2, $40 );  //3 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $44 );  //3 nolu çıkışa 1 ata

pdtSetDO(1,2, $80 );  //4 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $88 );  //4 nolu çıkışa 1 ata

pdtSetDO(1,2, $f0 );  //Tüm çıkışlara 0 ata

pdtSetDO(1,2, $ff );  //Tüm çıkışlara 1 ata

pdtSetDO(1,2, $30 );  //1 nolu çıkışa 0, 2 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $31 );  //1 nolu çıkışa 1, 2 nolu çıkışa 0 ata

pdtSetDO(1,2, $32 );  //1 nolu çıkışa 0, 2 nolu çıkışa 1 ata

pdtSetDO(1,2, $33 );  //1 nolu çıkışa 1, 2 nolu çıkışa 1 ata

....

pdtSet

Encoder ve counterlara başlangıç değeri atanır.

function pdtSet ( Com, Pdt, Encoder, Cntr1, Cntr2, Cntr3, Cntr4 : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Encoder, Cntr1, Cntr2, Cntr3, Cntr4
İlgili sayaçlara atanacak değerler.  Eğer değer sıfırdan küçük ise ilgili sayacın değerine atama yapılmayacak anlamına gelir.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

Encoder ve counterlara başlangıç değeri atanır.

Örnek

Tüm sayaçlarını sıfırlamak için.....

pdtSet(1,2, 0,0,0,0,0 );

Sadece Cntr1’i sıfırlamak ve diğerlerinin aynı kalması için.....

pdtSet(1,2,-1,0,-1,-1,-1 );
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PDT’ten veri okumak için kullanılır.

function pdtRead ( Com, Pdt : integer; var Data : TIndata ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarasıdır.

Pdt

PDT adresi

Data

PDT’den alınan verilerin bulunduğu kayıt.

TInData = record


Dummy
: integer ;


Status
: integer ;


DI
: integer ;


Encdr
: integer ;


Cntr
: array [1..4] Of integer ;


AI
: array [1..4] Of integer ;


State
: integer ;


SubState
: integer ;


ReadKey
: integer ;


InputFlag
: integer ;


InputData
: array [0..67] of char;


ExternalFlag
: integer;


ExternalData
: array [0..67] of char ;


ExternalValue
: double ;

end;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise erOK (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise probleme ilişkin bir hata kodu döner.  Hata koduna karşı düşen mesaja pdtErrorMessage fonksiyonu ile elde edilebilir.  Hata kodları ve karşılıkları aşağıda belirtilmiştir.

erOK
=  0 ; // PDT Bağlantısı Çalışıyor.
erBios
=  1 ; // PDT''ye Bios Yüklenmeli !
erIncorrectParameter
=  2 ; // PDT Parametre Hatalı !
erEEpromWrite
=  3 ; // PDT Flash/EEprom Hatası !
erUnDefinedCommand
=  4 ; // PDT Tanımsız Komut !
erImposibleOperation
=  5 ; // PDT Gerçeklenemez İşlem !
erAnalogCalibration
=  6 ; // PDT Kalibrasyon Hatası ! (Analog giriş için)
erNVRamWrite
=  7 ; // PDT NVRam Yazma Hatası !
erSubNetworkDead
= 12 ; // SubNetwork Bağlantısı Kopuk !
erDead
= 14 ; // PDT Bağlantısı Kopuk !
erNone
= 90 ; // PDT Sıfırlanıyor...
erBiosModel
= 98 ; // PDT Model/Bios Uyumsuz !
erUnknown
= 99 ; // PDT Durumu Belirlenemedi !
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Açıklama

pdtRead fonksiyonu, PDT’ten veri okumak için kullanılır.  Eğer işlem hatasız tamamlandı ise PDT’ten alınan veri Data parametresindeki kayıt ile geri döner.  Alınan cevap bir veya daha fazla bilgi içerebileceği gibi hiç bir bilgi içermeyedebilir.

PDT girişlerin tümünü sürekli değerlendirir ve değişim olduğunda değişen girişlerin değerini pdtRead komutunun cevabında PC’ye iletir.  PDT’nin modeline bağlı olarak değişik sayıda digital girişleri, sayıcı girişleri, encoder girişleri ve analog girişleri bulunabilir.  Data kayıdında bu amaçla kullanılan alanlar DI, Encdr, Cntr ve AI alanlarıdır.  Değişmeyen girişlere karşı düşen değerler “–1” olarak döner.

pdtGet fonksiyonu kullanılarak, PDT’nin izleyen ilk pdtRead komutu cevabında sadece değişen değil, tüm girişlerin değerini göndermesi sağlanabilir.  pdtGet fonksiyonunun, program başlangıcında, bağlantı kopukluğundan sonra bağlantı yeniden sağlandığında ve normal çalışmada 3-20 saniye arası bir periodda kullanılması tavsiye edilir.

pdtRead komutunun cevabı pdtInput ve pdtInputAlfa operatör etkileşim fonksiyonları ile istenen veri girişlerinin sonuçlarını da içerebilir.  Gönderilecek veri, operatör bir barkodu okuttuğunda yada elle bir bilgi girişi yaparak Giriş yada İptal tuşlarından birine bastığında oluşur.  Veri oluştuktan sonra ilk pdtRead komutunun cevabına bu veri de eklenir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içermiyor ise InputFlag alanının değeri 0 (sıfır) olur ve InputData alanının değeri geçersizdir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içeriyor ise InputFlag alanının değeri 13 (Giriş tuşu ile sonlandı ise) veya 27 (İptal tuşu ile sonlandı ise) olur.  InputFlag=13 ise InputData alanında operatörün girdiği veya barkod okuyucu ile okuttuğu değer yer alır.  InputFlag=27 ise veri alanı boştur.

pdtRead komutunun cevabı pdtReadKey operatör etkileşim fonksiyonu ile istenen veri girişinin sonuçlarını da içerebilir.  Gönderilecek veri, operatör bir tuşa bastığında oluşur.  Veri oluştuktan sonra ilk pdtRead komutunun cevabına bu veri de eklenir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içermiyorsa ReadKey alanının değeri 255 olur.  Aksi takdirde ReadKey alanında basılan tuşun değeri bulunur.

pdtRead komutunun cevabı pdtSelectFromList operatör etkileşim fonksiyonu ile istenen veri girişinin sonuçlarını da içerebilir.  Gönderilecek veri, operatör ok tuşları ile listeden bir seçim yaparak giriş tuşuna bastığında yada diğer tuşlardan birine bastığında oluşur.  Veri oluştuktan sonra ilk pdtRead komutunun cevabına bu veri de eklenir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içermiyorsa ReadKey alanının değeri 255 olur.  Aksi takdirde ReadKey alanında seçilen liste satırının numarası veya basılan tuşun değeri bulunur.

pdtRead komutunun cevabı PDT’nin ikinci ve üçüncü seri portları üzerinden çevre birimlerden aldığı verileri de içerebilir.  PDT, ayarlarına göre, seri portundan aldığı veriyi hemen aynen aktarabileceği gibi (raw mode) belirli bir değerlendirme sonucuna göre de (cooked mode) aktarabilir.  Raw mode’da alınmış olan veri ilk pdtRead komutunun cevabına eklenir ve alma tamponu temizlenir.  Eğer alınan veri miktarı pdtRead komutundan önce alma tamponun boyu olan 48 byte’ı aşar ise gelen veri kaybedilir.  Cooked mode’da PDT’de gelen veri carrige return (13) karakteri alıncaya kadar biriktirilir.  Carrige return karakteri alındıktan sonra veri ilk pdtRead komutunun cevabına eklenir.  İlk veri alındıktan 1 saniye sonra carrige return hala alınmamış ise veya carrige return alınmadan önce gelen veri 48 byte’ı aşar ise alınmış olan veri iptal edilir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içermiyor ise ExternalFlag alanının değeri 0 (sıfır) olur ve ExternalData alanının değeri geçersizdir.  Eğer Data kayıdı bu tip bir veri içeriyor ise ExternalFlag alanının değeri 13 olur ve ExternalData 
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alanında alınan veri bulunur.  KeyPDT 3.0 cihazları için External Flag alanının değeri ikinci seri porttan alınan veriler için 1, üçüncü seri porttan alınanlar için 2’dir.  (Data kayıdının ExternalValue alanı eski uygulamaları desteklemek için eklenmiştir.  PDT cooked mode’da alınan veriyi double olarak değerlendirir ve gönderir.  Bu alan PDT.dll’deki Terazi alanına karşılık olarak eklenmiştir.)

TInData Kayıdı

Data kayıdının alanlarının açıklamaları aşağıda sunulmuştur.

Dummy : integer

Bazı programlama dilleri kayıt başlangıcına erişemediği için boş bırakılmıştır.

Status : integer

PDT’den alınan durum bilgisini içerir.  Sadece PDT-Internetwork uygulamalarında kullanılması gerekebilir.  Durum bilgisinin işlenmiş içeriği pdtRead fonksiyonun dönüş değeridir.

DI : integer

Digital girişlerin değeri.  DI alanın değeri -1 (eksi bir) ise bu okumada digital giriş değerleri alınmadı demektir.  DI alanın değeri –1’den farklı bir değer ise her bir bit bir digital girişin değerine karşı gelir.  En düşük anlamlı bit 1 nolu digital giriştir.

Encdr : integer

Encoderdan okunan veridir.  PDT’nin ayarlarına göre bir kalibrasyon katsayısı ile santimetre’ye çevrilir.

Cntr : array [1..4] Of integer

Sayıcı girişlerinin değeridir.  –1 (eksi bir) olan alanlar bu okumada alınmadı anlamındadır.

AI : array [1..4] Of integer

Analog girişlerinin değeridir.  –1 (eksi bir) olan alanlar bu okumada alınmadı anlamındadır.

State : integer

Durum Makinesi değeridir. –1 (eksi bir) bu okumada alınmadı anlamındadır.

SubState : integer

Eğer PDT’nin bir alt network’ü mevcut ise alt network’ün Durum Makinesi değeridir.  Sadece MainPDT modeli cihazlar SubState bilgisi gönderir.  –1 (eksi bir) bu okumada alınmadı anlamındadır.

ReadKey : integer

pdtReadKey veya pdtSelectFromList ile üretilen tuş okuma isteği veya listeden seçim isteği sonucu basılan tuşun veya seçilen satırın değeri.  –1 (eksi bir) bu okumada alınmadı anlamındadır.

InputFlag : integer

pdtInput ile üretilen veri giriş isteği sonucunun bu cevapta yer alıp almadığını belirleyen bayraktır.  0 (sıfır) ise cevap alınmadı demektir.  13 ise operatör veri girdi ve Giriş tuşuna bastı demektir. 27 ise operatör İptal tuşuna bastı demektir. 
InputData : array[0..64] of char

InputFlag alanının değeri sıfırdan farklı ise operatörün girdiği veri.

ExternalFlag : integer

PDT’nin ikinci veya üçüncü seri portundan veri alınıp alınmadığına ilişkin bayrak.  0 (sıfır) ise veri alınmadı demektir.  1 ise ikinci seri portan, 2 ise üçüncü seri porttan veri alındı demektir.

ExternalData : array[0..64] of char

ExternalFlag alanının değeri sıfırdan farklı ise PDT’nin ilgili seri portundan alınan veri.

ExternalValue : double

Eski uygulamaları desteklemek için eklenmiştir.  PDT cooked mode’da seri porttan alınan veriyi double olarak değerlendirir ve gönderir.
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Durum Makinesi

PDT, her pdtRead komutunun cevabında Durum Makinesi bilgisi aktarır.  Durum Makinesi bilgisi Data kayıdının State alanında döner.  MainPDT modeli cihazlar, kendi Durum Makinesi bilgilerine ek olarak, kendisine bağlı alt networkün Durum Makinesi bilgisini de SubState alanında döner.

Durum Makinesi yapısı, PDT ailesi cihazların en karmaşık etkileşimli uygulamalarda dahi kolaylıkla kullanılmasına olanak sağlayan basit ama etkili bir mekanizmadır.  Klasik State Machine modellemesinin asenkron çalışan iki sistem üzerinde (PC ve PDT) uygulanması aşamasında oluşabilecek senkronizasyon kayıplarının yakalanmasını sağlamaktadır.

pdtInput ve pdtReadKey komutları ile uygulama PDT’ye bir durum değeri iletilir.  PDT kendisine yeni bir durum bilgisi iletilinceye dek tüm pdtRead komutlarına cevabında bu durum değerini tekrarlar.  PDT, pdtRead ile pdtInput veya pdtReadKey komutlarına bir cevap gönderdiğinde kendi durum değerini sıfırlar.  Eğer herhangi bir anda uygulamanın kendi durum değeri ile PDT’nin bildirdiği durum değeri farklı ise aradaki senkronizasyon kaybedilmiş demektir.  Bu durumda uygulama yazılımı uygun bir durumdan devam etmelidir.  

Tipik bir uygulama akışı pdtDisplay komutu ile operatöre mesajlar gönderilmesi sonra da  pdtInput ve pdtReadKey komutları ile PDT’den operatörün bilgi girişi yapmasının istenmesi şeklindedir.  Operatör giriş yaptığında girilen veri PC’ye izleyen ilk pdtRead komutunun cevabı içinde iletilir.  Normal çalışma durumu PC’nin veya PDT’nin belirli bir süre devre dışı kalması ve yeniden başlaması ile bozulabilir.  Ayrıca iletişim kesintileri sırasında operatörün yaptığı bir giriş kaybolabilir yada PC bir durum değişimini PDT’ye aktaramayabilir.  Endüstriyel bir uygulama geliştirmek için bu tür durumların istisna olarak görülmemeli ve uygulama akışının en uygun şekilde devam etmesi sağlanmalıdır.

Örnek

Err:=pdtRead(com,pdt,Dt);

pdtErrorMessage(Err,ErrMsg);

lblDurum.Caption:=ErrMsg;

if Err=erOK then begin


if dt.DI<>-1 then lblDI.caption:=inttostr(dt.DI);


if dt.Encdr<>-1 then lblEncoder.caption:=inttostr(dt.Encdr);


if dt.Cntr[1]<>-1 then lblCntr1.caption:=inttostr(dt.Cntr[1]);


if dt.Cntr[2]<>-1 then lblCntr2.caption:=inttostr(dt.Cntr[2]);


if dt.Cntr[3]<>-1 then lblCntr3.caption:=inttostr(dt.Cntr[3]);


if dt.Cntr[4]<>-1 then lblCntr4.caption:=inttostr(dt.Cntr[4]);


if dt.AI[1]<>$FFFF then lblAn1.caption:=inttostr(dt.AI[1]);


if dt.AI[2]<>$FFFF then lblAn2.caption:=inttostr(dt.AI[2]);


if dt.AI[3]<>$FFFF then lblAn3.caption:=inttostr(dt.AI[3]);


if dt.AI[4]<>$FFFF then lblAn4.caption:=inttostr(dt.AI[4]);


if Dt.ExternalValue<>-1 then lblTerazi.caption:=format('%7.2f',[Dt.ExternalValue]);


if (dt.State<>-1) and (dt.State<>durum) then Durum:=0;


DurumMakinesi(Dt);

end;

pdtIdentify

PDT model ve bios uyarlamalarının belirlenmesini sağlar.
function pdtIdentify(Com,Pdt : integer; Hw,Sw : PChar) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Hw,Sw

PDT’nin model ve bios uyarlama numaraları.  Fonksiyon çağrılmadan önce Hw ve Sw değişkenlerinin her birine 21 byte uzunlukta  bellek alanı  tahsis edilmelidir.  Fonksiyon Hw ve Sw değişkenlerinin işaret ettiği bellek alanına PDT’den aldığı 20 byte uzunluktaki bilgiyi ve 1 byte 0 (sıfır) değerini yazar.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise erOK (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise probleme ilişkin bir hata kodu döner.  Hata koduna karşı düşen mesaja pdtErrorMessage fonksiyonu ile elde edilebilir.

pdtIdentify fonksiyonunun dönüş kodları pdtRead fonksiyonu ile aynıdır.  Daha fazla ayrıntı için pdtRead fonksiyonuna bakınız.

Açıklama

pdtIndentify, yerine getirdiği normal işlevinin yanı çok önemli bir amaca daha hizmet üzere özelleştirilmiş bir fonksiyondur !

pdtIndentify fonksiyonun normal işlevi PDT’nin model ve bios uyarlama numaralarını dönmesidir.

pdtIndentify fonksiyonu tüm diğer fonksiyonlardan farklı olarak çok kısa bir timeout süresine sahiptir ve PDT’ten cevap alınamaması durumunda paket tekrarı yapılmaz.  Bu iki özellik nedeni ile erişilemez durumdaki PDT cihazlarına erişim denemesi için bu fonksiyon diğer fonksiyonlardan ortalama 20 kez daha hızlıdır.  Kalabalık PDT Network’lerinde kapalı cihazların yeniden canlanmasını test etmek amacı ile bu fonksiyon kullanılmalıdır.

Örnek

//Tüm PDT’ler için çevrim, örneğin adresleri 1..100 olan 100 adet PDT’miz olsun

for i:=1 to 100 do begin


//Eğer PDT’nin son durumu erişilemez ise...


if SonDurum[i]=down then begin



//PDT’nin canlanıp canlanmadığını ve model ve bios’unun doğruluğunu kontrol et



err:=pdtIdentify(Com,i,Hw,Sw);



if not (Err in [erRead,erOK]) then continue;



if (trim(Hw)='KEYPDT  2.1') and (trim(Sw)='PROVIEW 2.5.2') then SonDurum[i]=up;


end;


//Canlı PDT’ler için normal çevrim işlemlerini yap...


if SonDurum[i]=up then begin


....


end;

end;
pdtSend2Port, pdtEEprom2Port

PDT’nin seri portu üzerinden çevre birimlerine veri gönderir.
function pdtSend2Port ( Com, Pdt, Port, Size : integer; var Data ) : integer;

function pdtEEprom2Port ( Com, Pdt, Port, Addr, Size : Integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Port

PDT seri port no.  İki seri portlu PDT modelleri için sadece 1, üç seri portlu PDT modelleri için 1 veya 2 değerini alabilir.

Size 

Gönderilecek verinin byte adedi.

Data 

KeyPDT seri portundan gönderilecek veri.

Addr

KeyPDT EEprom başlangıç adresi.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

pdtSend2Port, PDT’nin belirtilen seri portu üzerinden barkod yazıcı, terazi gibi çevre birimlerine komut göndermek ve benzeri uygulamalarda kullanılır.  Gönderilen veri ilgili PDT’ye PDT Network üzerinden iletilir.  PDT’de aldığı veriyi herhangi bir değişime uğratmaksızın diğer seri portuna bağlı çevre birimine aktarır.

PDT Network üzerindeki iletişim, hata algılama ve hata kurtarma protokolleri kullanılarak gerçekleştirildiği için, düşük hızlı ve kısa menzilli bağlantı destekleyen çevre birimlerine yüksek hızlı ve uzun menzilli transparent bir bağlantı gerçekleştirilmiş olur.

PDT, seri portuna bağlı çevre birimin gönderdiği verileri pdtRead komutunun cevabında iletir.

pdtEEprom2Port, PDT’nin EEpromu’na kaydedilmiş bir veri bloğunun, PDT’nin belirtilen seri portu üzerinden barkod yazıcı, terazi gibi çevre birimlerine gönderilmesi ve benzeri uygulamalarda kullanılır.  Göreceli olarak büyük ve değişkenlik göstermeyen verilerin gönderilmesi için uygundur. Tipik bir uygulama örneği barkod yazıcıya font yüklenmesidir.  PDT’nin EEpromu’na pdtWriteEEprom fonksiyonu ile veri yüklenebilir.

pdtLoadBios

PDT’ye yeni bir bios yüklemek için kullanılır.

function pdtLoadBios ( Com, Pdt, Size : integer; var Buf ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Size

PDT’ye yüklenecek bios’un boyutu.

Buf

PDT’ye yüklenecek bios’un yüklendiği bellek alanı.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin bios programında, yeni bir komut eklenmesi yada bir barkod yazıcı veya terazinin desteklenmesi için zaman zaman eklemeler ve değişiklikler yapılmaktadır.  Bu tür yeniliklerden yararlanılması için yeni bios programının PDT’ye yüklenmesi yeterlidir.  Güncel PDT bios programlarına www.dorukotomasyon.com adresinden erişilebilir.

PDT’ye hatalı bir bios programı yüklenmesi veya yüklemenin yarıda kalması durumunda PDT, pdtLoadBios dışındaki tüm fonksiyonlara erBios hata kodu ile cevap verir.  Ancak pdtLoadBios ile yeniden yükleme yapılabilir.

pdtLoadBios fonksiyonu seçilen iletişim hızına da bağlı olarak ortalama 7-10 saniye sürer.

pdtWriteEEprom

PDT EEprom’a bilgi yüklemek için kullanılır.
function pdtWriteEEprom ( Com, Pdt, Addr, Size : integer; var Data ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Addr

EEprom’da verinin yazılacağı adres.

Size

EEprom’a yazılacak verinin byte adedi.

Data

EEprom’a yazılacak veri.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin EEprom’una bilgi yüklemek için kullanılır.  EEprom’a yüklenen veriler elektrik kesintisinde kaybedilmez. EEprom’a yüklenen bilgiler örneğin barkod yazıcıya font yükleme işlemini her seferinde PDT Network’ten aktarmadan yapmak için kullanılabilir.

EEprom’a yazma işlemi yavaş bir işlemdir.  Bu nedenle pdtWriteEEprom diğer fonksiyonlardan yavaştır.  20 bytelık bir verinin yazılması işleminin süresi 250-300 ms’dir.

pdtWriteNVRam

PDT’nin NVRam’ine bilgi saklamak için kullanılır.
function pdtWriteNVRam ( Com, Pdt : integer; var Data : TNVRamData ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Data 

KeyPDT ye yüklenecek veri (8 Byte),

TNVRamData = array[0..7] of byte;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

KeyPDT’nin NVRam’ine bilgi saklamak için kullanılır.  NVRam’de yer alan bilgiler elektrik kesintilerinde korunur.  Uygulama yazılımları, kesinti sonrası kaldığı yerden devam etmek için NVRam’de sakladığı bilgilerden yararlanabilir.

pdtWriteNVRam ile saklanan bilgilere pdtReadNVRam fonksiyonu ile erişilir.

pdtReadNVRam

PDT’nin NVRam’ine saklanan bilgiye erişim için kullanılır.
function pdtReadNVRam (Com,Pdt : integer; var Data : TNVRamData ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Data 

KeyPDT den okunacak veri (8 Byte),

TNVRamData = array[0..7] of byte;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

KeyPDT’nin NVRam’inde saklanan bilgilere erişmek için kullanılır.  NVRam’de yer alan bilgiler elektrik kesintilerinde korunur.  Uygulama yazılımları, kesinti sonrası kaldığı yerden devam etmek için NVRam’de sakladığı bilgilerden yararlanabilir.

pdtReadNVRam ile pdtWriteNVRam fonksiyonu ile saklanan bilgilere erişilir.

pdtClearFlash

PDT’nin Flash’ında belirtilen sektörü silmek için kullanılır.
function pdtClearFlash ( Com, Pdt, Sector : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Sector

Flash’da silinecek sektör (64 KB’lık bölge) numarası.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin Flash’ında sektör silmek için kullanılır.  Bir sektör 64KB’dır.  Flash’a veri saklamadan önce ilgili bellek bölgesi silinmelidir.  Silinen bölgeye pdtWriteFlash ile veri saklanabilir.  Veri saklanan bir adres bölgesindeki verilerin değiştirilmesi gerekir ise yeniden yazma yapılmadan önce silinmelidir.

pdtClearFlash fonksiyonunun gerçeklenme süresi 2 saniyedir.

Flash’a yüklenen veriler elektrik kesintisinde kaybedilmez.  Flash bellekte saklanan verilerin kullanımı uygulamaya özel olarak yüklenen PDT Bios programına göre değişmektedir.  Ayrıntılı bilgi için ilgili PDT Bios dökümantasyonuna bakınız.

pdtWriteFlash

PDT’nin Flash’ına bilgi saklamak için kullanılır.
function pdtWriteFlash ( Com, Pdt, Addr, Size : integer; var Data : TDataBuf ):integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Addr

Flash’da verinin yazılacağı adres.

Size

Flash’a yazılacak byte adedi.  Bir kerede maksimum 64 byte yazılabilir.

Data

Flash’a yazılacak veri.

TDataBuf = Array[0..63] Of Byte ;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin Flash’ına bilgi yüklemek için kullanılır.  Yazma işleminin yapılacağı bellek gözünde daha önce bir veri saklanmış ise pdtClearFlash ile silinmelidir.

Flash’a yazma işlemi yavaş bir işlemdir.  Bu nedenle pdtWriteFlash diğer fonksiyonlardan yavaştır.  64 bytelık bir verinin yazılması işleminin süresi 250-300 ms’dir.

Flash’a yüklenen veriler elektrik kesintisinde kaybedilmez.  Flash bellekte saklanan verilerin kullanımı uygulamaya özel olarak yüklenen PDT Bios programına göre değişmektedir.  Ayrıntılı bilgi için ilgili PDT Bios dökümantasyonuna bakınız.

pdtReadFlash

PDT’nin Flash’ındaki bilgiye erişim için kullanılır.
function pdtReadFlash (Com, Pdt, Addr, Size : integer; var Data : TDataBuf ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Addr

Flash’dan verinin okunacağı adres.

Size

Flash’dan okunacak byte adedi.  Bir kerede maksimum 64 Byte okunabilir.

Data

Flash’dan okunan veri.

TDataBuf = Array[0..63] Of Byte ;

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin Flash’ından bilgi okumak için kullanılır.

Flash bellekte saklanan verilerin kullanımı uygulamaya özel olarak yüklenen PDT Bios programına göre değişmektedir.  Ayrıntılı bilgi için ilgili PDT Bios dökümantasyonuna bakınız.

pdtSetParam

PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerini PC tarafından ayarlamak için kullanılır.
function pdtSetParam (Com, Pdt, Prm1, Prm2 : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Prm1,Prm2

Prm1 ve Prm2 Bios parametrelerine atanacak değerler.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerini PC tarafından ayarlamak için kullanılır.
PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerinin karşılıkları Ek-1’de ve pdtRead fonksiyonunda açıklanmıştır.
pdtGetParam

PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerinin PC tarafından okunması için kullanılır.
function pdtGetParam (Com, Pdt : integer; var Prm1, Prm2 : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Prm1,Prm2

Prm1 ve Prm2 Bios parametre değerleri.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerinin PC tarafından okunması için kullanılır.
PRM1 ve PRM2 Bios parametrelerinin karşılıkları Ek-1’de ve pdtRead fonksiyonunda açıklanmıştır.
pdtGetRealTimeClock

PDT’nin gerçek zaman saatini okumak için kullanılır.
function pdtGetRealTimeClock (Com, Pdt : integer; var DT : TDateTime ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

DT

Zaman

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin gerçek zaman saatini okumak için kullanılır.

PDT’nin gerçek zaman saati WriteToFlash komutu ile FIFO’ya kayıt eklenirken kullanılır.

pdtSetRealTimeClock

PDT’nin gerçek zaman saatini ayarlamak için kullanılır.
function pdtSetRealTimeClock (Com, Pdt : integer; DT : TDateTime ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

DT

Zaman

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin gerçek zaman saatini ayarlamak için kullanılır.

PDT’nin gerçek zaman saati WriteToFlash komutu ile FIFO’ya kayıt eklenirken kullanılır.

pdtReadSerialNo

PDT’nin seri numarasını okumak için kullanılır.
function pdtReadSerialNo (Com, Pdt : integer ; var SerialNo : PChar) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

SerialNo

PDT seri numarası

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin seri numarasını okumak için kullanılır.

Okunan seri numarası cihazın arka yüzündeki üretim seri numarası ile aynıdır. Seri numarası tekil olduğundan yazılım koruma amaçlı kullanımı mümkündür.

pdtITIdentify

PDT’de yüklü IT uyarlamasının belirlenmesini sağlar.
function pdtITIdentify (Com, Pdt : integer; Ver : PChar ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Ver

PDT IT uyarlama numarası.  Fonksiyon çağrılmadan önce 21 byte uzunlukta bellek alanı tahsis edilmelidir.  Fonksiyon Ver değişkeninin işaret ettiği bellek alanına PDT’den aldığı 20 byte uzunluktaki bilgiyi ve 1 byte 0 (sıfır) değerini yazar.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise erOK (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise probleme ilişkin bir hata kodu döner.  Hata koduna karşı düşen mesaja pdtErrorMessage fonksiyonu ile elde edilebilir.

pdtIdentify fonksiyonunun dönüş kodları pdtRead fonksiyonu ile aynıdır.  Daha fazla ayrıntı için pdtRead fonksiyonuna bakınız.

Açıklama

pdtITIdentify fonksiyonu, PDT’ye Visual Design programı ile hazırlanarak yüklenen programın uyarlama numarasını döner.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

pdtReadFifoItemCount

Flash bellekteki FIFO kayıt sayısını okumak için kullanılır.
function pdtReadFifoItemCount (Com, Pdt : integer; var Count : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Count

FIFO’daki kayıt sayısı

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise erOK (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise probleme ilişkin bir hata kodu döner.  Hata koduna karşı düşen mesaja pdtErrorMessage fonksiyonu ile elde edilebilir.

pdtIdentify fonksiyonunun dönüş kodları pdtRead fonksiyonu ile aynıdır.  Daha fazla ayrıntı için pdtRead fonksiyonuna bakınız.

Açıklama

Flash bellekte yer alan FIFO’daki kayıt sayısını döner.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

FIFO’ya kayıt ekleme Visual Design programında WriteToFlash komutu ile yapılır.

Kayıtlar pdtReadFifoItem fonksiyonu ile okunur, pdtResetFifo fonksiyonu ile silinir.

pdtReadFifoItem

Flash bellekteki FIFO kayıtlarını okumak için kullanılır.
function pdtReadFifoItem (Com, Pdt, RecNo : integer; var Rec : TFifoRec ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

RecNo

Okunacak kayıtın numarası

Rec

Okunan kayıt

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise erOK (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise probleme ilişkin bir hata kodu döner.  Hata koduna karşı düşen mesaja pdtErrorMessage fonksiyonu ile elde edilebilir.

pdtIdentify fonksiyonunun dönüş kodları pdtRead fonksiyonu ile aynıdır.  Daha fazla ayrıntı için pdtRead fonksiyonuna bakınız.

Açıklama

Flash bellekte yer alan FIFO’daki RecNo ile indisi belirtilen bir kayıt okunur.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

FIFO’ya kayıt ekleme Visual Design programında WriteToFlash komutu ile yapılır.

Kayıt sayısı pdtReadFifoItemCount fonksiyonu ile okunur.  RecNo 0 (sıfır) ile başlar, KayıtSayısı-1 ile biter.  Aksi durumda hata döner.

Kayıtlar pdtResetFifo fonksiyonu ile silinir.

pdtResetFifo

Flash bellekteki FIFO kayıtlarını silmek için kullanılır.
function pdtResetFifo (Com, Pdt, RecCnt : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

RecCnt

Kayıt sayısı

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

Flash bellekteki FIFO kayıtları silinir.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

FIFO’ya kayıt ekleme Visual Design programında WriteToFlash komutu ile yapılır.

Kayıt sayısı pdtReadFifoItemCount fonksiyonu ile okunur.  Kayıtlar pdtReadFifoItem fonksiyonu ile okunur.

RecCnt değeri pdtReadFifoItemCount fonksiyonu ile okunan değer olmalıdır.  Kayıtların okunması ve silinmesi arasında geçen süre içinde yeni kayıt eklenir ise RecCnt tutmayacağı için silme işlemi hata döner.  Bu durumda yeni eklenen değerlerde okunmalı ve silme işlemi tekrar edilmelidir.

pdtJumpToState

Online Durum Makinesinde belirli bir duruma atlamak için kullanılır.
function pdtJumpToState (Com, Pdt, State : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

State

Online Durum Makinesinde atlanacak adım

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT açılışta Offline Durum Makinesindeki ilk adımdan çalışmaya başlar.  Offline Durum Makinesi yüklü değil ise bağlantı kopuk anlamında ekranı yanıp söner.

Kullanıcı programı PDT ile iletişim kurduğunda, offline durumunda FIFO’ya yazılan kayıtları okuduktan sonra PDT’yi online durum makinesindeki istenen bir adımdan devam etmek için yönlendirebilir.

PDT online durum makinesinde “sync” içeren bir adımı tamamladığında kullanıcı programına gerekli bilgileri aktardıktan sonra beklemeye girer.  Kullanıcı programı aldığı değerlere göre gerekli işlemleri yaptıktan sonra online durum makinesindeki istediği bir noktadan akışı devam ettirebilir.

pdtJumpToState fonksiyonu Online Durum Makinesindeki durum geçişini yapmak için kullanılan fonksiyondur.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

pdtSetIntVariable,

pdtSetFltVariable,

pdtSetStrVariable

PDT’deki Integer,Float veya String bir değişkene değer atamak için kullanılır.
function pdtSetIntVariable (Com, Pdt, Index : integer; Value : integer ) : integer;

function pdtSetFltVariable (Com, Pdt, Index : integer; Value : single ) : integer;

function pdtSetStrVariable (Com, Pdt, Index : integer; Value : PChar ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Index

Değişken indisi

Value

Atanacak değer

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’deki online ve offline durum makineleri tarafından kullanılan değişkenlere değer atamak için kullanılır.  Bu fonksiyon sadece PDT 5.0 cihazlarında desteklenmektedir.

Index 1 (bir) değeri ile başlar.

pdtGetSequence

PDT’nin Sequence vermek için kullanılan sayacın anlık değerini okumak için kullanılır.
function pdtGetSequence (Com, Pdt : integer; var Seq : integer ) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Seq

Sequence ‘in değeri

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin Sequence vermek için kullanılan sayacın anlık değerini okumak için kullanılır.  pdtGetSequence komutu sequence’in değerinde değişiklik yapmaz.

Sequence Visual Design programında GetSequence komutu ile kullanılır.  Offline veya online çalışmada barkod etiket için ürüne seri numarası vermek ve benzeri amaçlarla kullanım için eklenmiştir.  Veri tabanı uygulamalarındaki sequence kavramı ile benzerdir.  GetSequence komutu yürütüldüğünde mevcut sequence değeri bir arttırılarak değer verilir.

pdtSetSequence

PDT’nin Sequence vermek için kullanılan sayacına değer atamak için kullanılır.
function pdtGetSequence (Com, Pdt, Seq : integer) : integer;

Parametreler

Com

pdtInit ile koşullanan Com port numarası.

Pdt

PDT adresi

Seq

Sequence ‘e atanacak değer. 0..65535 arasında olabilir.

Dönüş Değeri

İşlem hatasız olarak tamamlandı ise 0 (sıfır) değeri döner.

İşlem gerçekleştirilemez ise sıfırdan farklı bir değer döner.

Açıklama

PDT’nin Sequence vermek için kullanılan sayacına değer atamak için kullanılır.

Sequence Visual Design programında GetSequence komutu ile kullanılır.  Offline veya online çalışmada barkod etiket için ürüne seri numarası vermek ve benzeri amaçlarla kullanım için eklenmiştir.  Veri tabanı uygulamalarındaki sequence kavramı ile benzerdir.  GetSequence komutu yürütüldüğünde mevcut sequence değeri bir arttırılarak değer verilir.

EK-1. PRM1 ve PRM2 Bios Parametreleri

PRM1 encoder girişine ilişkin metre kalibrasyon katsayısıdır.

PRM2, RS232 ve PS2 girişlerinin koşullama parametresidir.  PRM2 bit bazında anlamlandırılmıştır ve aşağıdaki tabloda karşılıkları verilmiştir.  RS232 ve PS2 girişlerinden alınan verinin kullanımı pdtRead komutunda da detaylı olarak açıklanmıştır.
	Bit
	Değer
	Açıklama

	0
	0
	PS2’den alınan veri pdtRead komutunun cevap paketinde gönderilir.

	
	1
	PS2’den alınan veri pdtInput işlemi ile ilişkilendirilir.  PS2’den alınan veri giriş durumunda PDT’nin tuşlarına basılmış gibi görüntülenir.

	1
	0
	RS232’den alınan veri pdtRead komutunun cevap paketinde gönderilir.

	
	1
	RS232 den alınan veri pdtInput işlemi ile ilişkilendirilir.  RS232’den alınan veri giriş durumunda PDT’nin tuşlarına basılmış gibi görüntülenir.

	2
	0
	PS2 veya RS232 pdtInput ile ilişkili ise veri alındığında ekranda görüntülenir.  PDT’nin 'Giriş' tuşuna basılması beklenir.  PS2 ve RS232 pdtInput ile ilişkili değilse bu değer dikkate alınmaz.

	
	1
	PS2 veya RS232 pdtInput ile ilişkili ise veri alındığında 'Giriş' tuşuna basılmasını beklemez.  Veri giriş durumunda PDT’nin tuşlarına basılarak yazılmış ve ‘Giriş’ tuşuna basılmış gibi davranılır.  PS2 ve RS232 pdtInput ile ilişkili değilse bu değer dikkate alınmaz.

	3
	0
	RS232 cooked mode. RS232’den alınan veri #13 (CR), #10 (LF) veya #13#10 (CRLF) alınıncaya kadar beklenir.  CR, LF veya CRLF alındığında veri kullanılır.  Alınan veri CRLF hariç maksimum 28 byte uzunlukta olabilir.  İlk veri alındıktan sonra 1.5 saniye içinde CRLF alınmazsa alınmış olan veri iptal edilir.  pdtInput ile ilişkilendirme yapılmış ise verinin ilk 12 byte uzunluktaki kısmı kullanılır.

	
	1
	RS232 raw mode. RS232’den alınan veri 48 byte uzunlukta bir tamponda saklanır ve PC den istek geldikçe PC ye aktarılır.  Tampon taşarsa gelen veri kaybolur.

	4
	0
	PS2 girişi, PS2 barkod okuyucu destekler.

	
	1
	PS2 girişi, PS2 keyboard destekler. Gelen veri PDT tuş takımından geliyormuş gibi değerlendirilir.

	5
	0
	Sonrası için ayrılmıştır.  Sıfır (0) olmalıdır.

	6,7
	00
	2.RS232 9.600,n,8,1 olarak koşullanır.

	
	01
	2.RS232 19.200,n,8,1 olarak koşullanır.

	
	10
	2.RS212 57.600,n,8,1 olarak koşullanır.

	
	11
	2.RS232 115.200,n,8,1 olarak koşullanır.


EK2. Tip Tanımları

Fonksiyon parametresi ve dönüş değeri olarak belirtilen tiplerin değişik programlama dillerinde kullanımı için karşılıkları aşağıdaki tablo verilmiştir.

	Tip
	Açıklama

	integer
	Signed 32 bit integer

	pchar
	Character pointer to null terminated string

	tdatetime
	Double, (8 byte) native double of Intel CPU.

The integral part of a TDateTime value is the number of days that have passed since 12/30/1899. The fractional part of a TDateTime value is fraction of a 24-hour day that has elapsed.

	Record
	Her bir record tipinin tanımı ilgili bölümde verilmiştir.  Her bir record içinde tanımlı alanların belirtilen sıra ile arka arkaya dizilmesinden oluşan veri yapısıdır.  Değişik dillere uyum açısından word-aligned yapı kullanılmamıştır.


Parametre tanımında ‘var’ olarak belirtilen parametreler referans tipi parametredir.  Parametrenin değeri değil adresi aktarılmalıdır.

Özel not: pdtIndentify fonksiyonunda yer alan Hw ve Sw parametreleri ‘var’ (referans tipi) parametre olmamakla birlikte char pointer olarak kullanıldığından geriye değer döndürülmektedir.  Geriye dönen değer 20 karakter uzunlukta null terminated string’dir.  Dolayısı ile fonksiyon çağrılmadan önce Hw ve Sw değişkenleri için 21 byte uzunlukta yer ayrılmış olmalıdır.

EK3. Tipik Programlama Yapısı

Bu bölüm PDT Network Driver kullanarak uygulama geliştirilecek olanlar için kolay bir başlangıç yapılabilmesi amacı ile hazırlanmıştır.  Kullanılan tipik programların genel yapısı ve algoritması herhangi bir programlama diline bağlı olmadan sunulmuştur.


Tipik bir uygulama 3 temel bölüm içerir:

1. Başlangıç bölümü program başlangıcında veya iletişim başlatılması için yapılan seçim sonrasında çalışacak bölümdür.

2. İletişim ile ilgili tüm işlemler bir timer event içinde gerçeklenir.  Bu timer event içinde tüm PDT’ler ile ilgili bir kez işlem yapılır.  Timer süresi 100 ms ile 1000 ms arasında seçilmelidir.  Yapılacak seçim cihaz sayısı, PC’nin hızı ve uygulama ile ilgilidir. Çok küçük değerler PC’nin işlemci kullanımını arttırır, çok büyük değerler cihaz tarafında bir işlem yapıldığında cevap süresinin kötü olmasına neden olur.  Tavsiye edilen değer 400 ms’dir.

3. Bitiş bölümü program kapatılırken veya iletişimin bitirilmesi için yapılan seçin sonrasında çalışacak bölümdür.

Başlangıç bölümünde yapılması gerekenler :


1. Makine (cihaz) listesi veri tabanından yada bir ini dosyasından okunarak makine listesi oluşturulmalıdır.  Tipik olarak Makine adı, Makine kodu, Com port, PDT adresi bilgileri yer almalıdır.  Bu bilgiler bir array yada class yapısında tutulmalıdır.

2. Her bir makine için Durum ve Bağlı bilgilerinin tutulduğu iki değişken olmalıdır.  Durum=0 ve Bağlı=false ile başlanmalıdır.

3. Makine listesinde yer alan Com portları pdtInit fonksiyonu ile başlatılmalıdır.

4. Timer döngüsüne izin verilmelidir.

Bitiş bölümünde yapılması gerekenler :


1. Timer döngüsü sona erdirilmelidir.

2. Açılan tüm Com portları pdtClose fonksiyonu ile kapatılmalıdır.

Timer döngüsünde yapılması gerekenler :


Her bir timer event ‘inde her bir cihaz için işlem yapılmalıdır.

Bu nedenle temel yapı Makine Sayısı kadar bir çevrimden oluşacaktır.  

Uzun işlemlerin yapılacağı durumlarda timer event sona ermeden yeni bir timer event oluşmaması için ilk olarak timer event’leri durdurulmalı, tüm işlemler sona erdiğinde timer event’lerine yeniden izin verilmelidir.

Her bir cihaz için yapılacak işlemler :

Bir cihaz ile ilk kez iletişim başlatılırken pdtIdentify fonksiyonu kullanılmalıdır.  Bu fonksiyon ilgili adresteki PDT’nin donanım ve yazılım uyarlama numaralarını döner.  Ayrıca diğer fonksiyonlardan farklı bir zamanlama yapısına sahiptir.  Kapalı olan cihazlar için gecikme yaratılmasını önler.  Eğer pdtIdentify fonksiyonu hata dönmez ise cihazla bağlı konuma geçilir.  İlk iletişim başlatılması dışında eğer bir cihaz ile başka bir aşamada bağlantı kesilirse aynı işlemlerin yapılması gereklidir.

Önemli not: Bağlantı kesilmesi fiziksel olarak hattın bozulması anlamında değildir.  Tipik bir kurulumda cihazın bağlı olduğu makine kapatıldığında cihaz da kapanacaktır.  Makine iş değişimleri, arızalar, tamiratlar, molalar, iş olmaması ve benzeri pek çok durumda kısa veya uzun süreli kapatılabilir.  Tüm bu durumlar bağlantı kesilmesi olarak algılanmaktadır.  Fiziksel olarak hattın bozulması çok ender bir durum olmakla birlikte bağlantı kesilmesi sık ve olağan bir durumdur.


Eğer cihaz bağlı durumda ise veya pdtIdentify sonucu bağlantı kurulursa diğer işlemlere geçilebilir.

Bağlı bir cihaz için pdtRead fonksiyonu ile bir okuma yapılmalıdır.  pdtRead fonksiyonu PDT’nin durum değerini, giriş, sayaç ve encoder değerlerini ve aktif bir operatör etkileşim işlemi (tuş okuma, veri girişi) varsa ve bu işlem tamamlandı ise bunun sonucunu içerir.

Eğer pdtRead fonksiyonu hata dönerse bağlantı koptu demektir.  Başka bir işlem yapılmamalıdır.


Eğer pdtRead işlemi sonucunda hatasız bir cevap alındı ise yapılacak ilk iş girişlerin durumuna göre, sayaç ve encoder değerlerine göre yapılacak işlemler var ise bunları yapmaktır.  Bu işlemler makinenin durduğunun veya yeniden hareket ettiğinin algılanması, üretim yapıldığının görülmesi ve benzeri pek çok şey olabilir.

Unutulmaması gereken bir konu; tipik 400 ms gibi bir çevrim süresi ile tüm makineler taranmaktadır.  Her çevrimde okunan sayaçların veri tabanına kaydedilmesi hem çok yavaşlatıcı olur, hem de çok aşırı bir veri üretir.  Eğer sayaç değerleri kayıt edilecekse ek algoritmalar üretilmelidir.

Eğer Durum=0 ise (başlangıç işlemlerinde tüm makineler için durum=0 yapılmıştı) tipik olarak PDT ekranında bir menü görüntülenmesi ve operatörün bu menüden bir seçim yapması istenecektir.  Bu sırada da Durum değişkenine bir değer verilmelidir.


PDT ekranına menü görüntülenmesi için pdtDisplay fonksiyonu, operatörün seçim yapması için pdtReadKey fonksiyonu kullanılacaktır.  Durum değişkenine verilen değer ile pdtReadKey fonksiyonuna parametre olarak verilen değer aynı olmalıdır.

pdtReadKey fonksiyonu PDT’yi tuş okuma yada tuş bekleme konumuna sokar.  Operatör tuşa 5 dakika yada 1 saat yada 1 gün sonra basabilir.  Tuşa basıldığında, tuşa basıldığı bilgisi ve basılan tuşun hangisi olduğu pdtRead fonksiyonuna gelen cevap içinde yer alacaktır.  Bu süreç içinde PDT’nin ve PC programının aynı konumda olduğunun kontrolü “Durum” değeri ile sağlanmaktadır.


Eğer pdtRead ile alınan bilgi içinde State=255 ise etkileşimli komut cevabı ve durum alınmadı demektir.  Başka bir işlem yapılması gerekli değildir.

Eğer State<>255 ise PDT’nin durum bilgisi alındı demektir.  Alınan durum değeri ile durum değişkeni aynı olmalıdır.  Eğer değil ise senkronizasyon bozuldu demektir.  Tipik olarak Durum=0 noktasına (ana menü) dönülmesi yeterli bir çözümdür.  İstenirse PDT’nin durumuna göre farklı akışlar kurgulanması mümkün olmakla birlikte ilk uygulamanızda ana menüye dönmekle yetinmenizi tavsiye ederiz.

Eğer PDT’den alınan durum değeri ile durum değeri uyuşuyorsa, gelen bir tuş veya giriş değeri olup olmadığı kontrol edilerek değerlendirilmelidir.

Eğer basılan bir tuş yada giriş değeri alınmadı ise yapılacak başka bir iş kalmamıştır.  Eğer bir değer var ise bu değerin mevcut durum dikkate alınarak değerlendirmesi yapılır.

Önemli not: Operatöre ana menü gösterdiğimizi ve tuş beklediğimizi kabul edelim.  Operatörün tuşa 1 dakika sonra bastığını kabul edelim.  Timer için ayarlanan süre 400 ms olsun.  Bu durumda program bu noktaya kadar 150 kez gelecek ve ondan sonra bir değer bulacaktır.  Bu nedenle programı adım adım çalıştırmak istediğinizde bu noktadan önce bir break point koymanız yararsızdır.

Her birim durum için basılan tuş yada yapılan giriş farklı değerlendirileceğinden, tipik olarak programın bu bölümü büyük bir case ifadesinden ibarettir.

Verdiğimiz örnek için Durum=1 ise menüde iki seçeneğimiz vardı.  F1’e basılırsa İş Emri Menüsüne geçilecek, F2’ye basılırsa Duruş Menüsüne geçilecektir.  Başka bir tuşa basıldı ise aynı Durum ile pdtReadKey tekrar çağrılacaktır ve ekrandaki mesajlar bozulmadığı için ana menüde tuş beklenmeye devam edilecektir.

Diğer durumların her biri için benzer yapı tekrar edecektir.

Tipik uygulama örneğinin eksik olmaması için iş emri menüsü de eklenmiştir.  pdtDisplay fonksiyonu ile operatöre menü görüntülenir.  pdtInput fonksiyonu ile giriş yapması istenir.  pdtInput fonksiyonu PDT ekranında cursor görüntülenmesini sağlar.  Operatör tuş takımından yazarak, barkod yada RFID okutarak giriş yapar.  Giriş yapıldığında, girilen değer pdtRead fonksiyonuna gelen cevap içinde yer alacaktır.  Bu süreç içinde PDT’nin ve PC programının aynı konumda olduğunun kontrolü “Durum” değeri ile sağlanmaktadır.

Değerlendirme aşamasında durum=2 için alınan InputData değerinin boş olup olmadığı kontrol edilmelidir.  Gelen değer boş ise PDT üzerinde “İptal” tuşuna basılmış demektir; operatörün boş giriş yapması kabul edilmemektedir.

Daha sonra İptal tuşuna basılmışsa veya bir giriş yapılmışsa istenen akışa devam edilmelidir.

Bu bölümde sunulan programlama yapısının kullanılması zorunlu olmamakla birlikte uzun bir deneyime dayanmaktadır.  Özellikle ilk uygulamanızı geliştirirken burada verilen tipik program bloklarını kullanmanızı tavsiye ederiz.






EK4. Delphi için tanımlamalar

Aşağıdaki kodlar PDTNetDrvHeader.Pas adlı bir dosyaya saklanarak kullanılmalıdır.  DLL’deki fonksiyonlara erişim için gerekli tip ve fonksiyon tanımlamalarını içerir. 

{$A-,I-}

unit PDTNetDrvHeader;

interface

Type

  TPDTStat = Record

    Dummy        : integer ;  // DLL parametre aktarım için gerekli.

    StartTime,

    LastLogTime  : TDateTime;

    LLTTotFrame,  //LLT= Last Log Time'daki sayaçlar...

    LLTLostFrame,

    LLTLostPack,

    TotFrame,

    LostFrame,

    LostPack     : integer;

   End;

  TInData = record

    Dummy        : integer ;  // DLL parametre aktarım için gerekli...

    Status       : integer ;  // PDT'den gelen status'ün kopyası

    DI           : integer ;

    Encdr        : integer ;

    Cntr         : array [1..4] of integer ;

    AI           : array [1..4] of integer ;

    State        : integer ; // 255 yok anlamında

    SubState     : integer ; // 255 yok anlamında -- SubDevice State

    ReadKey      : integer ; // 255 yok anlamında

    InputFlag    : integer ;

    InputData    : array[0..67] of char ;

    ExternalFlag : integer;

    ExternalData : array[0..67] of char ;

    ExternalValue: double ;

  end;

  TFifoRec = record

    Error        : integer;

    State        : integer;

    Tag          : integer;

    Time         : TDateTime;

    DI           : integer;

    Encdr        : integer ;

    Cntr         : array [1..4] of integer ;

    ReadKey      : integer ; // 255 yok anlamında

    InputData    : array[0..20] of char ;

  end;

  TNVRamData = array[0..7] of byte;

  TBiosBuf = array[0..8191] of Byte ;

  TDataBuf = array[0..63] of Byte ;

const

  erOK                 =  0 ;

  erBios               =  1 ;

  erIncorrectParameter =  2 ;

  erEEpromWrite        =  3 ;

  erUnDefinedCommand   =  4 ;

  erImposibleOperation =  5 ;

  erAnalogCalibration  =  6 ;

  erNVRamWrite         =  7 ;

  erSubNetworkDead     = 12 ;

  erDead               = 14 ;

  erReset              = 90 ;

  erBiosModel          = 98 ;

  erUnknown            = 99 ;

  erRead               = erOK ; // For backward compatibility

const

  BR_9600   = 0;

  BR_19200  = 1;

  BR_38400  = 2;

  BR_57600  = 3;

  BR_115200 = 4;

function pdtInit(Com, BaudRate : integer) : integer; stdcall;

function pdtInitTCP(Com : integer; IPAdres : Pchar; Port : integer) : integer; stdcall;

function pdtClose(Com : integer) : integer; stdcall;

function pdtStat(Com : integer; var Stat : TpdtStat) : integer; stdcall;

function pdtLog(Msg : PChar) : integer; stdcall;

function pdtLogLastPack(Com: integer; Msg : PChar) : integer; stdcall;

function pdtErrorMessage(Err :integer; Msg : PChar) : integer; stdcall;

(**)

function pdtSetType(Com,PDT,PDTType : integer) : integer; stdcall;

function pdtIdentify(Com,Pdt : integer; Hw,Sw : PChar) : integer; stdcall;

function pdtRead(Com,Pdt : integer; var Data : tindata) : integer; stdcall;

(**)

function pdtDisplay(Com,Pdt,Line : integer; msg : PChar) : integer; stdcall;

function pdtDisplayChar(Com,Pdt,Line : integer; msg : PChar) : integer; stdcall;

function pdtDisplayAll(Com,Pdt : integer; msg1,msg2,msg3,msg4 : PChar) : integer; stdcall;

function pdtDisplayAll8(Com,Pdt : Integer; msg1,msg2,msg3,msg4,msg5,msg6,msg7,msg8 : PChar) : integer; stdcall;

function pdtDisplaywShift(Com,Pdt,Line,Shft : integer; msg : PChar) : integer; stdcall;

function pdtDisplayMenu(Com,Pdt,Menu : Integer) : integer; stdcall;

function pdtInput(Com,Pdt,State : integer) : integer; stdcall;

function pdtInputAlfa(Com,Pdt,State : integer) : integer; stdcall;

function pdtReadKey(Com,Pdt,State: integer) : integer; stdcall;

function pdtSelectFromList(Com,Pdt,State,ListStartAddr,ListLineCount,LCDLineCount : Integer) : integer; stdcall;

function pdtGet(Com,Pdt:integer) : integer; stdcall;

function pdtLoadBios(Com,Pdt,Size:integer; var Buf) : integer; stdcall;

function pdtSetDO(Com,Pdt,dout : integer) : integer; stdcall;

function pdtSet(Com,Pdt,Encoder,Cntr1,Cntr2,Cntr3,Cntr4 : integer) : integer; stdcall;

function pdtWriteEEprom(Com,Pdt,Addr,Size : integer; var Data) : integer; stdcall;

function pdtSend2Port(Com,Pdt,Port,Size : integer; var Data) : integer; stdcall;

function pdtEEprom2Port(Com,Pdt,Port,Addr,Size : integer) : integer; stdcall;

function pdtWriteNVRam(Com,Pdt :integer; var Data : TNVRamData) : integer; stdcall;

function pdtReadNVRam(Com,Pdt :integer; var Data : TNVRamData) : integer; stdcall;

function pdtClearFlashwSector(Com,Pdt,Sector : integer) : integer; stdcall;

function pdtClearFlash(Com,Pdt,Addr1,Addr2 : integer) : integer; stdcall;

function pdtWriteFlash(Com,Pdt,Addr,Size : integer; var Data : TDataBuf) : integer; stdcall;

function pdtReadFlash(Com,Pdt,Addr,Size : integer; var Data : TDataBuf) : integer; stdcall;

function pdtSetParam(Com,Pdt,Prm1,Prm2 : integer) : integer; stdcall;

function pdtGetParam(Com,Pdt : integer; var Prm1,Prm2 : integer) : integer; stdcall;

function pdtGetRealTimeClock(Com,Pdt : integer; var DT : TDateTime) : integer; stdcall;

function pdtSetRealTimeClock(Com,Pdt : integer; DT : TDateTime) : integer; stdcall;

function pdtReadSerialNo(Com,Pdt : integer; var SerialNo : PChar) : integer; stdcall;

(**)

function pdtITIdentify(Com,Pdt : Integer; Ver : PChar) : integer; stdcall;

function pdtReadFifoItemCount(Com,Pdt:Integer; var cnt : integer) : integer; stdcall;

function pdtReadFifoItem(Com,Pdt,RecNo:Integer; var rec : TFifoRecDLL) : integer; stdcall;

function pdtResetFifo(Com,Pdt,RecCnt:Integer) : integer; stdcall;

function pdtJumpToState(Com,Pdt,State:Integer) : integer; stdcall;

function pdtSetIntVariable(Com,Pdt,Adres,Deger:Integer) : integer; stdcall;

function pdtSetFltVariable(Com,Pdt,Adres:Integer; Deger: single) : integer; stdcall;

function pdtSetStrVariable(Com,Pdt,Adres:Integer; Str : PChar) : integer; stdcall;

function pdtGetSequence(Com,Pdt : integer; var Seq : integer) : integer; stdcall;

function pdtSetSequence(Com,Pdt,Seq : integer) : integer; stdcall;

implementation

function pdtInit; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtInitTCP; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtClose; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtStat; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtLog; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtLogLastPack; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtErrorMessage; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetType; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtIdentify;  stdcall; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtRead;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplay; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplayChar; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplayAll; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplayAll8; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplaywShift; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtDisplayMenu; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtInput;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtInputAlfa;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadKey;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSelectFromList ; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtGet;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtLoadBios;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetDO;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSet;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtWriteEEprom;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSend2Port;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtEEprom2Port;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtWriteNVRam;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadNVRam;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtClearFlashwSector; stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtClearFlash;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtWriteFlash;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadFlash;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetParam;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtGetParam;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtGetRealTimeClock;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetRealTimeClock;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadSerialNo;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

(**)

function pdtITIdentify;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadFifoItemCount;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtReadFifoItem;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtResetFifo;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtJumpToState;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetIntVariable;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetFltVariable;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetStrVariable;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtGetSequence;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

function pdtSetSequence;  stdcall ; external 'PDTNetDrv.dll';

end.

EK5. .Net için tanımlamalar

Aşağıdaki kodlar DLL’deki fonksiyonlara erişim için gerekli tip ve fonksiyon tanımlamalarını içerir. 

Imports System.Runtime.InteropServices
        Structure TInData ' Create user-defined type.
            Public Dummy As Integer
            Public Status As Integer
            Public DI As Integer
            Public Encdr As Integer
            Public Cntr1 As Integer
            Public Cntr2 As Integer
            Public Cntr3 As Integer
            Public Cntr4 As Integer
            Public AI1 As Integer
            Public AI2 As Integer
            Public AI3 As Integer
            Public AI4 As Integer
            Public State As Integer
            Public SubState As Integer
            Public ReadKey As Integer
            Public InputFlag As Integer
            <MarshalAs(UnmanagedType.ByValTStr, SizeConst:=68)> Public InputData As String
            Public ExternalFlag As Integer
            <MarshalAs(UnmanagedType.ByValTStr, SizeConst:=68)> Public ExternalData As String
            Public ExternalValue As Integer
        End Structure
        Friend Declare Function pdtInit Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal BaudRate As Integer) As Integer
        Friend Declare Function pdtInitTCP Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal IPAdres As String, ByVal IPPort As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtClose Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtLog Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtLogLastPack Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal Msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtErrorMessage Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Err As Integer, ByVal Msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtDisplay Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Line As Integer, ByVal msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtDisplayChar Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" 
(ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal sut As Integer, ByVal msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtDisplayAll Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal msg1 As String, ByVal msg2 As String, ByVal msg3 As String, ByVal msg4 As String) As Integer
        Public Declare Function pdtDisplaywShift Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Line As Integer, ByVal Shft As Integer, ByVal msg As String) As Integer
        Public Declare Function pdtDisplayMenu Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal MenuNo As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtInput Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal State As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtInputAlfa Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal State As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtReadKey Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal State As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtSelectFromList Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal State As Integer, ByVal ListStartAddr As Integer, ByVal ListLineCount As Integer, ByVal LCDLineCount As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtGet Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtSetDO Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal dout As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtSet Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Encoder As Integer, ByVal Cntr1 As Integer, ByVal Cntr2 As Integer, ByVal Cntr3 As Integer, ByVal Cntr4 As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtRead Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByRef datax As TInData) As Integer
        Public Declare Function pdtIdentify Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Hw As String, ByVal Sw As String) As Integer
        Public Declare Function pdtSend2Port Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Port As Integer, ByVal Size As Integer, ByVal Data As String) As Integer
        Public Declare Function pdtEEpromPort Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Port As Integer, ByVal Addr As Integer, ByVal Size As Integer) As Integer
        Public Declare Function pdtLoadBios Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Size As Integer, ByVal Buf As String) As Integer
        Public Declare Function pdtWriteEEprom Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Addr As Integer, ByVal Size As Integer, ByVal Data As String) As Integer
        Public Declare Function pdtSetParam Lib "C:\Doruk\PDTNetDrv.dll" (ByVal Com As Integer, ByVal pvtno As Integer, ByVal Prm1 As Integer, ByVal Prm2 As Integer) As Integer
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Aşağıda işlevsel gruplama ile tüm fonksiyonlar listelenmiştir.  Tipik bir uygulamada bu fonksiyonlardan en çok 8-9 tanesine ihtiyaç duyulacaktır.  Ek 3.Tipik Programlama Yapısı bölümünü öncelikle incelemenizi öneririz.
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Timer.Disable





Com portları kapa





İşlemler





if not Bağlı then begin


   pdtIdentify


   if no Error then Bağlı=true


end





if Bagli then begin


..........


..........


..........


end





Başlangıç





Makine listesini yükle





Değişkenlere ilk değer ata





Com portları aç





Timer.Enable





if not Bağlı then begin


   pdtIdentify


   if no Error then Bağlı=true


end





if Bagli then begin


   pdtRead


   if Error then Bağlı=false


   else begin


      ..........


      ..........


      ..........


   end


end





Sonsuz timer döngüsü 





Timer.Disable





for i=1 to MakineSayi do


begin


..........


   İşlemler


..........


end





Timer.Enable








if not Bağlı then begin


   pdtIdentify


   if no Error then Bağlı=true


end





if Bagli then begin


   pdtRead


   if Error then Bağlı=false


   else begin


      giriş/sayaç değerlendir


      if Durum=0 then begin


         AnaMenüGörüntüle


      end else begin


         ..........


         ..........


         ..........


      end


   end


end





AnaMenüGörüntüle





pdtDisplay “F1:İş emri”


pdtDisplay “F2:Duruş”


.......


Durum=1


pdtReadKey Durum








if not Bağlı then begin


   pdtIdentify


   if no Error then Bağlı=true


end





if Bagli then begin


   pdtRead


   if Error then Bağlı=false


   else begin


      giriş/sayaç değerlendir


      if Durum=0 then begin


         AnaMenüGörüntüle


      end else begin


         if dt.State<>255 then begin


            if dt.State<>Durum then begin


               AnaMenüGörüntüle


            end else begin


               Değerlendir


            end


         end


      end


   end


end





İşEmriMenüGörüntüle





pdtDisplay “İş emrini okutunuz”


.......


Durum=2


pdtInput Durum





Değerlendir





if dt.InputFlag<>0 or dt.ReadKey<>255 


then begin


   case Durum of


      1: begin


         if dt.ReadKey=F1 


         then İşEmriMenüGörüntüle


         else if dt.ReadKey=F2


         then DuruşMenüGörüntüle


         else pdtReadKey Durum


      end


      ..........


      ..........


      ..........


   end


end





Değerlendir





if dt.InputFlag<>0 or dt.ReadKey<>255 


then begin


   case Durum of


      1: begin


         if dt.ReadKey=F1 


         then İşEmriMenüGörüntüle


         else if dt.ReadKey=F2


         then DuruşMenüGörüntüle


         else pdtReadKey Durum


      end


      2: begin


         if dt.InputData=’’


         then ........


         else .........


      end


      ..........


      ..........


      ..........


   end


end





Bitiş





Timer.Disable


Com portları kapa





Başlangıç


Makine listesini yükle


Değişkenlere ilk değer ata (Durum=0 Bağlı=false)


Com portları aç


Timer.Enable





AnaMenüGörüntüle





pdtDisplay “F1:İş emri”


pdtDisplay “F2:Duruş”


.......


Durum=1


pdtReadKey Durum








İşEmriMenüGörüntüle





pdtDisplay “İş emrini okutunuz”


.......


Durum=2


pdtInput Durum











Sonsuz timer döngüsü 





Timer.Disable





for i=1 to MakineSayi do begin





   if not Bağlı then begin


      pdtIdentify


      if no Error then Bağlı=true


   end





   if Bagli then begin


      pdtRead


      if Error then Bağlı=false


      else begin


         giriş/sayaç değerlendir


         if Durum=0 then begin


            AnaMenüGörüntüle


         end else begin


            if dt.State<>255 then begin


               if dt.State<>Durum then begin


                  AnaMenüGörüntüle


               end else begin


                  if dt.InputFlag<>0 or dt.ReadKey<>255 then begin


                     case Durum of


                        1: begin


                           if dt.ReadKey=F1 then İşEmriMenüGörüntüle


                           else if dt.ReadKey=F2 then DuruşMenüGörüntüle


                           else pdtReadKey Durum


                        end


                        2: begin


                           if dt.InputData=’’


                           then ........


                           else .........


                        end


                        ..........


                        ..........


                     end


end end end end end end end





Timer.Enable
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